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CANUSB4-ISO

Das CANUSB4-ISO ist ein USB-Schnittstellenmodul, das zur Computersteuerung und Anzeige fur das
CBUS-System verwendet wird. Es gehort zu einer Reihe von Layout-Steuerungsmodulen fur die
Verwendung mit dem CBUS-System, einem universellen Layout Control Bus (LCB), der den
Industriestandard CAN-Bus verwendet. Weitere Informationen zu CBUS/VLCB findest Du hier.

Das CANUSB4-ISO Interface basiert auf dem Kit 80A vom MERG" . Ich habe die Schaltung um ein
galvanisch getrenntes USB-Interface erweitert und ein paar weitere Kleinigkeiten geandert. So haben
nun beide PIC ein Programmier-Interface auf der Platine. Es wird fur USB ein PIC18F14K50 und fir den
CAN Bus ein PIC18F26K80 verwendet. Da der PIC18F14K50 nur mit 3,3V programmiert werden darf
(mit PICKIT4 oder PICKIT5) und die Originalschaltung darum kein Programmierinterface enthielt, habe
ich das erganzt und einen Jumper vorgesehen, der die 5V Leitung unterbricht. Hier muss man
aufpassen, dass zum Flashen des USB Controllers der Jumper entfernt wird und die
Spannungsversorgung im MBLAB X Projekt korrekt auf 3,3V eingestellt ist.

Eine weitere Anderung ist, das die Platine nur noch tber die +12V vom CAN Bus Stecker (J1) versorgt
werden kann. Das ist wegen der galvanischen Trennung nicht anders moglich, aulSer man wirde noch
mit Spannungswandlern arbeiten. Das ist aber nicht nétig, da im CBUS/VLCB Kabel die 12V fur die
Versorgung der Nodes mitgefuhrt wird.
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https://isnix.de/doku.php?id=modellbahn:elektronik:steuerung
https://www.microchip.com/en-us/development-tool/pg164140
https://www.microchip.com/en-us/tools-resources/develop/mplab-x-ide
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Far den Nachbau habe ich darauf verzichtet, alle Bauteile in SMD auszufuhren. Bei dem ADUM4160
ging es nicht anders, den gibt es nur in SMD. Die PIC Controller und der CAN Bus Transceiver sind als
DIP Varianten vorgesehen, die entsprechende IC-Sockel fur den leichten Austausch bekommen.
Widerstande und Kondensatoren sind alle in 1206, also nicht schwieriger zu 16ten, als bedrahtete
Bauteile.

Mit diesem Interface wird die Verbindung zu Rocrail und/oder JMRI mit dem CAN Bus geschaffen. Auch
fur das Firmware-Update der Nodes wird dieses Interface benotigt.

Die Uberarbeitete Version 1.01 der Leiterplatte ist bei Aisler bestellt. Ein Git Repository fur das Projekt
ist angelegt. Sobald die Platinen da sind, geht es weiter.

Fortsetzung folgt ...

1)

Module design and PCB Layout lan Hart, Operating Firmware Andrew Crosland and Mike Bolton, Kit
Crafting and Documentation - Martin Perry
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